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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sgq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem pomostu ptywajacego nad jeziorem Kolesne w miejscowosci

Mata Huta na dziatce o numerze geodezyjnym 201 obreb Mata Huta gmina Suwatki.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie nr 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Przedmiotem zamdwienia jest dostawa i montaz pomostu plywajagcego wraz z trapem wejsciowym,
drabinkami zejsciowymi do wody oraz wykonaniem przyczétka montazowego ptyt drogowych. Wykonawca
w ofercie musi przedstawi¢ szczegétowe rozwigzanie pomostu ptywajacego, ktére bedzie zawierac:

- rysunki pomostu

- parametry techniczne

- opis zaproponowanych rozwigzan wraz z zataczonym atestem Polskiego Rejestru Statkow na

elementy pomostu ptywajacego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub

przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.



Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i
elementéw rob6t beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik
projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego

tytutu poniesie Wykonawca.

2. PARAMETRY TECHNICZNE POMOSTU, ROZWIAZANIA KONSTRUKCYJNO-MATERIALOWE

Zaprojektowano pomost ptywajacy w ksztalcie litery ,L” o tacznej dtugosci 24,00 m i szerokosci 2,40 m
(odcinek prostopadty do linii brzegowej o dlugosci 12,00 m, odcinek réwnolegly do linii brzegowej
12,00m). Poziom korony (poktadu) pomostu zaprojektowano na wysokosci 143,75 tj 0,45 m nad rzedng

lustra wody w Jeziorze Kolesne, ktdra ksztattuje sie na poziomie 143,30.

Zestawienie elementow

01.ptyta drogowa 3,0x1,5x0,15 m 2szt
02.trap2,4x4,0 m 1kpl
03.segment poktad drewniany styropian 2,4x8,0 m 1kpl
04.segment poktad drewniany styropian 2,4x6,0 m 2kpl

05.balastr 200 kg 10kpl
06.prég 2,4 m 4akpl
07.tancuch do balastu 10kpl
08.drabinka 8 szczebli 2kpl

Modut jest skonstruowany na bazie stalowej ramy wypetnionej elementami wypornosciowymi ze
spienionego polistyrenu. Rama posiada system mocowan umozliwiajacy potaczenie modutéw w pomost
ptywajacy o bardzo réznorodnych konfiguracjach, scisle dostosowanych do potrzeb uzytkownikéw. Zaletg
systemu jest mozliwos¢ tatwych zmian w trakcie eksploatacji. System uzupetniajg pomosty specjalne,

drabinki kapielowe. Przy masie modutu wynoszacej ok.1,4t transport i wodowanie nie wymaga



specjalistycznego sprzetu i duzych naktadéw finansowych, a mozliwos¢ taczenia elementéw na wodzie
daje duze mozliwosci ksztattowania wymaganych konfiguracji.

Konstrukcje pojedynczego modutu pokazano na rysunku. Projektowany modut o wymiarach 6,0m x 2,4m
8,0m x 2,4m zbudowany jest na bazie dwéch stalowych dzwigaréw wzdtuznych, wykonanych jako profil
giety z blachy stalowej cynkowanej ogniowo. Dzwigary potaczono stalowymi belkami poprzecznymi,
stanowigcymi jednoczesnie baze do przeniesienia obcigzen od weztiébw mocowan na konstrukcje tak
utworzonego rusztu. Poktad modutu stanowig listwy z drewna sosnowego impregnowanego cishieniowo o

gr. 32mm przykrecane do drewnianych dzwigaréw, ktére opierajq sie na stalowych belkach poprzecznych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typOw i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac¢ sprzet jak réwniez naprawiac lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw

umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng

niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych materiatow.



Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepis6w ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga byé dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu,
pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,

uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Zaméwienie obejmuje wykonanie, dostawe i montaz pomostu ptywajacego.

Firma montujgca pomosty winna przedstawi¢ protokoty wtasciwego posadowienia (mocowania do dna)
pomostu wystawiony przez osoby posiadajace pozwolenie na prowadzenie prac podwodnych. Osoby
nadzorujgce montaz pomostéw winny posiada¢ uprawnienia do kierowania robotami w branzy

konstrukcyjno- inzynieryjnej w zakresie budowli hydrotechnicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole rob6t i jakosci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatlébw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji
projektoweji SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i

odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.



Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie
na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow
i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatbw ponosi

Wykonawca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez

Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest kpl. wykonanego i odebranego pomostu.
8. ODBIOR ROBOT
Pomosty plywajace zostang odebrane przez Zamawiajgcego po zamontowaniu w miejscach
przeznaczenia. Przy odbiorze wymagane bedg nastepujace dokumenty:
a) certyfikat wypornosci pomostu

b) atest Polskiego Rejestru Statkéw,

c) aprobaty techniczne lub certyfikaty zgodnosci z odpowiednimi normami krajowymi lub



europejskimi dla elementéw wyposazenia pomostow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skfadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



