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D-01.01.01 WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

CPV 45111200-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robo6t zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy i punktow wysokosciowych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie osi trasy ipunktow
wysoko$ciowych na odcinku objetym niniejszym zleceniem, zgodnie z zakresem wg
Dokumentacji Projektowe;:

Ponadto ustalenia niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe
projektowanego uzbrojenia podziemnego.

W zakres wchodzi inwentaryzaja stanu istniejacego , wyznaczenie nowych elementow
projektowych oraz mapa powykonawcza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktérych wzajemne
polozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okre$lone przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych
wysoko$§¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjne;j

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i1 wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej
obstugi budowy 1 montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw
kontrolnych przemieszczen 1 odksztalcen, a takze w  miar¢ mozliwosci pomiaréw
powykonawczych.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe- sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze z instrukcjach 1 wytycznych technicznych obowiazujacych w
geodezji 1 kartografii.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne",
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogolne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materialow podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne",
pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych
s3:

- palei paliki drewniane,

- bolce metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne",
pkt.3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych

Do wyznaczania trasy ipunktow wysokosciowych nalezy stosowal sprzet, ktory bedzie
odpowiedni dla prawidtowego wykonania robot z doktadnoscia wymagang w Specyfikacjach
Technicznych. Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ atesty i aktualne
swiadectwo legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Wybor Srodkow transportu

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materiatow moze by¢ samochod dostawczy lub inny,
gwarantujacy przewozenie sprzetu i materiatow w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Szczegotowe dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej 1 wysokosciowej oraz punktow
granicznych ( w razie potrzeby ) nalezy pobra¢ z wlasciwego Powiatowego Os$rodka
Dokumentacji Geodezyjnej 1 Kartograficznej.

5.2. Wyznaczenie trasy

Wyznaczeniu trasy podlega odcinek drogi wymieniony w pkt. 1.3 w granicach opracowania
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Budowana jezdnia zostanie wyznaczona (odtworzone) poprzez:

— 0§ geometryczng ,

— przekroje poprzeczne.

Wyznaczone punkty na osiach jezdni nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm
w stosunku do projektowanych, a rzgdne punktdw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do
1 cm w stosunku do rzednych w projekcie. Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych oraz okreslenie granicy robét ziemnych
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Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1
wykopow na powierzchni terenu, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
o ksztatcie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 6.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy
1 punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach
1 wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

a) of$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 100m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci
budowanego odcinka,

c) wyznaczenie niwelety nasypoéw 1 wykopow sprawdzi¢ taSma i szablonem z poziomnicg co
najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowag jest 1 ha (hektar) odtworzenia (wyznaczenia) trasy drogowej i punktow
wysoko$ciowych zgodnie z Dokumentacjg Projektows .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary, z zachowanymi tolerancjami wg pkt 6, daty wyniki
pozytywne.

Odbiodr robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nast¢puje na
podstawie szkicow 1dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania
ogo6lne", pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena lha (hektara) odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych obejmuje:
— oznakowanie i zabezpieczenie robot,
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wyznaczenie osi trasy gléwnej zgodnie z danymi wg odtworzenia stanu istniejacego (
pomiar przed rozbiorkg) , Dokumentacji Projektowej oraz niniejszej ST, (pkt. 1.3),
wyznaczenie tras 1 punkéw wysokos$ciowych uzbrojenia podziemnego,

utrzymywanie 1 ewentualnie uzupelnienie roboczych punktow  sytuacyjno-
wysoko$ciowych w trakcie robot,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych, granicy robdt ziemnych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,

prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

inwentaryzacja powykonawcza robdt oraz wykonanie mapy powykonawczej na mapie
zasadniczej 1 wlaczenie do zasobow geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1.

ke

= o

Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r. (Tekst jednolity Dz. U. z
2005t nr 240 poz. 2027 z pézniejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji

1 Kartografii, Warszawa, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.
. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK, 1979




