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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS¥ykonania i odbioru rob6t gswymagania dotycge
wykonania i odbioru robot zezanych z usugciem pni i krzakéw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dbwymienionych
pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z:
- recznymécinaniem i karczowaniem zagajnikow rzadkich — kiealporastajcych rowy i skarpy drogi,
- mechanicznym karczowaniem pni kopagkwywiezieniem z budowy,
- oczyszczeniem terenu z korzeni i pozosiEitpo karczowaniu ,

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony paggdvey. Wzdhi drogi zlokalizowane jest oraz krayje st z drog,
nastpujace uzbrojenie: linie energetyczne napowietrzne lekablefoniczne, sie wodochgowa. Droga przebiega przez
tereny rolnicze o zabudowie zagrodowe;.

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichéeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach w rucbraz
oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych roRiboty prowadZiw liniach okrélajgcych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgoam w sktad dokumentacji naniesiono istaog uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu s¢ do kabli i linii energetycznych, telefonicznydlzasuw wodoeigowych roboty ziemne prowadazigcznie w
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osyysowierzy uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowgodnie z projektem na czas prowadzenia robét godmieniu z
inwestorem. Wykonawca rob6t — Kierownik budowy mrzerzysgpieniem do robét jest zoboywany sporgdzic plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdeenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca2G.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoinych robétaporadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacjc dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia’. Obowikiem
wykonawcy jest zapewnienie prgeip dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagiaot i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wpynegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiétenia podstawowe gszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania ogéine” pi.1.

1.7. Og6lne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania ogépia™l.5.

2. MATERIALY

Nie wystpujs.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3

3.2. Sprat do usuwania pni i krzakéw

Do wykonywania robot zwizanych z usugtiem drzew i krzakéw naky stosowd:
- pity mechaniczne,
- koparki,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymaganddraj pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym na sktadowisko lub meepszeznaczone do
spalenia

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST.D. 000QNymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z pni i krzakéw
Roboty zwizane z usugtiem pni i krzakow obejmajwyciecie i wykarczowanie , wywiezienie pni, karpiny itgd poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie datézvewentualne spalenie na miejscu pozo&tafio wykarczowaniu.

5.3. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci
Sposéb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazanianiyimera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST.D. 00.00.00 ,Wymagania ogoipl’6.

6.2. Kontrola robdt przy usuwaniu pni i krzakéow
Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie komplétnaisunécia raslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania
dotéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.D. 00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows rob6t zwizanych z usugciem pni i krzakéw jest: dla krzakow -
hektar

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST..D. 00@M/@ymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST.D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt haGgykonania

robd6t obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie pni i krzakow,

- wywiezienie pni i gadzi poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewn, wzglednie spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaot.

1. PRZEPISY ZWI AZANE
- Przepis BHIP przy wycince



