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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)®¥konania i odbioru robéasvymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktgysokaciowych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument geiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwvymienionych w
pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot améanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz wykonanie inwentaryzacji
powykonawczej

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow giownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochraregrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f) roboty pomiarowe przy przepustach pod droga,

f) wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wraalstug, geodezyjn .

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagydvwy. Wzdhi drogi zlokalizowane jest oraz kraye st z drog
nastpujace uzbrojenie: linie energetyczne napowietrzne,lekdblefoniczne, sie wodochgowa. Droga przebiega przez
tereny rolnicze o zabudowie zagrodowe;.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t inwestor zawiadomi wszystkichéeieieli przylegtych posesji o utrudnieniach w ruobraz
oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych roRiboty prowadZiw liniach okrélajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgoam w sktad dokumentacji naniesiono istaog uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu sé do kabli i linii energetycznych, telefonicznydtzasuw wodocigowych roboty ziemne prowadziecznie w
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osyytowierzy uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowgodnie z projektem na czas prowadzenia robét godmieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy pizerzysgpieniem do robot jest zoboadiany sporzdzi¢ plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdeenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca32a.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoinych robétaporadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacjc dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowikiem
wykonawcy jest zapewnienie prgeip dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagiaot i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wpsynegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @sytr punkty kierunkowe oraz patizowy i kohcowy punkt trasy.
1.6.2.Pozostate okilenia podstawowe agszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST -D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pit.1.

1.7. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofrie™1.5.

2. MATERIALY
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2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatdw
Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone goanig robot ziemnych, wasiedztwie
punktéw zatamania trasy, powinny réigednic; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugw okoto 0,30 m, a
dla punktow utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki”
powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST.D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowych naléy stosowa nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze

- tyczki

- faty

- tasmy stalowe, szpilki. Spet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiw wysokdgciowych
powinien gwarantow@uzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST.D-00.00.00 ,Wymaganidragjdpkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow
Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST.D-00MQ/Mymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robo6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspotrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu demaly dostarczone przez Zamawiz@go, Wykonawca powinien
przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia rob6t. Prace pomimpowinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawpowinien natychmiast
poinformowa Inzyniera o wszelkich ltlach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasflub) reperéw roboczych.
Btedy te powinny by usungte na koszt Zamawigjego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu ok&one w
dokumentacji projektowejagszgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine
terenu istotnie rinig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng mieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Zyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych
rzeczywistych, akceptowane przezzyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aofigi Wykonaweg. Wszystkie roboty, ktére bazujna
pomiarach Wykonawcy, nie madpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przegriera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungiy¥rednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia ctegace w
sposob wyrzny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przez Zyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockramszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robo6t. Zdi znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne idaigtowej realizacji rob6t natg do obowizkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zekdowizane do punktdw pomocniczych, padoych poza granic robot
ziemnych. Maksymalna odleglopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami roboczymi wzdiitrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorsipowinna by odpowiednio zmniejszona, zafee od
jego konfiguracji.
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Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robdt zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych.
Jako repery robocze moa wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze ngleatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidkdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt niejszy od 4
mm/km, stosuyjc niwelacg podwdéjrg w nawizaniu do reperow patwowych. Repery robocze powinnydmryposaone w
dodatkowe oznaczenia, zawiex® wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nigawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w
dokumentac;ji projektowe;.

Os trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoo 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenpiizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2. Usgoie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robotagpage odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnizonych
poza granig robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumengagrojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach aagathwanych przez hyniera. Do wyznaczania krgdzi nasypow i
wykopow naley stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowd w przypadku nasypéw o wysola
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odleghé¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogovejlegi@é ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojowppmecznych musi unitiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentagrojektows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kiowych naley prowadzé wedtug
ogolnych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.D-00.0p/@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robd6t gzeinych z

wyznaczeniem obiektéw jestgzia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.D-00.0Q/@@magania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robot

Odbiér robdét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefire Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH, |
PRAC TOWARZYSZ ACYCH

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy rozliczania robét podstawowych , tymczsawych i prac towarzysacych.
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Podstawy rozliczania rob6t podstawowych

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgminktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
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- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochraragrzed zniszczeniem i oznakowanie utatyadaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- Inwentaryzacja powykonawcza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Glowny Urzzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekygsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.



