Specyfikacje Techniczne D.01.02.01

D.01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) wykonania i odbioru robét sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usuni¢ciem drzew, pni i krzakéw

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
- Scinanie drzew pitg mechaniczng z wywiezieniem z budowy w miejsce wskazane przez inwestora
- recznym Scinaniem i karczowaniem zagajnikéw rzadkich — krzakéw porastajacych rowy i skarpy drogi,
- mechanicznym karczowaniem pni koparka z wywiezieniem z budowy,
- oczyszczeniem terenu z korzeni i pozostato$ci po karczowaniu ,

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pas drogowy. Wzdluz drogi zlokalizowane jest oraz krzyzuje si¢ z droga
nastgpujace uzbrojenie: linie energetyczne napowietrzne, kable telefoniczne, sie¢ wodociggowa. Droga przebiega przez
tereny rolnicze o zabudowie zagrodowe;j.

1.5. Organizacja roboét, warunki BHP, ochrona srodowiska

Przed przystapieniem do robdt inwestor zawiadomi wszystkich wtascicieli przylegtych posesji o utrudnieniach w ruchu oraz
oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych rob6t. Roboty prowadzi¢ w liniach okre$lajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchodzacym w sklad dokumentacji naniesiono istniejace uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu si¢ do kabli i linii energetycznych, telefonicznych i zasuw wodociaggowych roboty ziemne prowadzi¢ r¢cznie w
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Cato$¢ robét prowadzi¢ pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osi ulicy powierzy¢ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowa¢ zgodnie z projektem na czas prowadzenia rob6t w uzgodnieniu z
inwestorem. Wykonawca rob6t — Kierownik budowy przed przystapieniem do robdt jest zobowiazany sporzadzi¢ plan
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzadzaniu planu ,,bioz” nalezy skorzysta¢ z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robét w rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t
budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgledni¢ ,informacj¢ dotyczaca bezpieczenstwa i  ochrony zdrowia”. Obowigzkiem
wykonawcy jest zapewnienie przejscia dla pieszych i dojazdu do posesji. Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wptyna negatywnie na srodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania pni i krzakéw

Do wykonywania robét zwiazanych z usunigciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:
- pily mechaniczne,
- koparki,
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4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galt¢zie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na sktadowisko lub miejsce przeznaczone do
spalenia

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z pni i krzakow
Roboty zwigzane z usunig¢ciem pni i krzakéw obejmuja wycigcie i wykarczowanie , wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie doléw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

5.3. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci
Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunigtej ro§linnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu pni i krzakow
Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania
dotéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST.D. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg rob6t zwiazanych z usuni¢ciem pni i krzakéw jest: dla krzakéw -
hektar

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogélne zasady odbioru robét podano w ST..D. 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena wykonania

rob6t obejmuje:

- wycigcie i wykarczowanie pni i krzakéw,

- wywiezienie pni i gal¢zi poza teren budowy lub przerobienie gat¢zi na korg drzewna, wzglegdnie spalenie na miejscu
pozostatosci po wykarczowaniu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

1. PRZEPISY ZWIAZANE
- Przepis BHiP przy wycince



