Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.04

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robét zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu rozbiorki
elementéw drég i obejmuja:

Rozebranie przepustoéw rurowych pod drogg o
Demontaz i odtworzenie (przestawienie) elementéw matej architektury (krzyz
wraz z ogrodzeniem

Rozbidrka obejmuje transport 1 utylizacje.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdélne" pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne",
pkt.3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka nalezy stosowac:
- mloty pneumatyczne,

- pity tarczowe do nawierzchni

- frezarki

badz inny sprze¢t zaakceptowany przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne",
pkt.4.

4.2. Transport materiatu z rozbiérki nawierzchni

Materialy zrozbiorki nawierzchni moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt.5.

5.2. Rozbiorka istniejacej nawierzchni i jej elementow

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ w taki sposéb aby krawedz rozbieranej nawierzchni na
styku z istniejgcg byla pionowa i prostopadta do osi drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogélne", pkt.6.

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania rozbiorki

Sprawdzenie jakosci rob6t rozbiérkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
- Dokumentacja Projektowa w zakresie kompletno$ci wykonywanych robét,

- wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdélne", pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest:
a) 1m2 rozbiérki nawierzchni i podbudowy

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania
ogoblne" pkt. 9.




Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.02.04

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostek obmiarowych wg pkt. 7.2 obejmuje:

wyznaczenie zakresu robot,

oznakowanie i zabezpieczenie robot,

ciecie nawierzchni, rozbidrka przez frezowanie

zatadunek i przewiezienie materiatow, tacznie z kosztami sktadowania w miejscu
wskazanym przez inwestora ,

rozbidrka podbudowy z kruszywa naturalnego

wyréwnanie podtoza,

uporzadkowanie terenu po wykonanych rozbiérkach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.




